
harmonický kmit:      tAtx sin

amplituda

  tiAe

úhlová frekvence fázový posuv

      IR

ti iAAtiAtAAeA    sincosˆ

Opakování - Nucené kmity s tlumením – řešení v komplexní reprezentaci 
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Opakování - Nucené kmity s tlumením – řešení v komplexní reprezentaci 
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Opakování - Nucené kmity s tlumením

pohybová rovnice:
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Opakování - Tlumené kmity
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• Amplituda kmitů:
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Nucené kmity s tlumením v ustáleném stavu
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• malé : výchylka xp je přibližně ve fázi 

s vynucující silou

• oblast rezonance   0: 

fázové zpoždění výchylky xp o –p/2 

proti vynucující síle, tj. rychlost je ve 
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• velké : 

fázové zpoždění výchylky xp o –p proti 

vynucující síle
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Nucené kmity s tlumením v ustáleném stavu



Mechanická energie nucených kmitů s tlumením v ustáleném stavu

pohybová rovnice:
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Nucené kmity s tlumením v ustáleném stavu
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Skládání kmitů – princip superpozice

Pohybové rovnice:
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Skládání kmitů v jednom směru
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Potom je řešením:

21  Položíme-li nejprve :

 

 tFF

tFF

2022

1011

sin

sin









   22211121 sinsin   tAtAxxx

Dostaneme:

   

2211

2211

1221

2

2

2

1

sinsin

coscos
arctg

cos2,sin








AA

AA

AAAAAtAx








2112 , AAAtak  Pokud je:

Nulovou hodnotu může amplituda nabývat pouze když je:

    211212 a,12tj.,1cos AAk  p
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Amplituda se mění s rozdílovou frekvencí:
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sinKmity ve směru os x a y:

Skládání kmitů vzájemně kolmých
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Budou-li frekvence v poměru:

,21  V obecném případě:
2211 , AyAAxA 
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